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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania wspolne dla poszczegélnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét drogowych, ktére zostana wykonane w
zwigzku z budows drogi gminnej w Swigtej na dzialce nr 333.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowia czgé¢ Dokumentoéw Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspélne dla robot
objetych specyfikacjami technicznymi, dla poszczegélnych asortymentéw robot drogowych.

1.3.1. Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych zwanymi dalej
Specyfikacjami Technicznymi:

BRANZA DROGOWA:

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych oraz stabilizacja pasa drogowego
D.01.02.02 Zdjecie warstwy humusu
D.01.02.04 Rozbiorki elementow drog i ulic

D.02.01.01 Wykonanie wykopow
D.02.03.01 Wykonanie nasypow

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

D.04.04.02 Podbudowa z mieszanki niezwigzanej stabilizowanej mechanicznie
D.04.05.01 Podbudowa i ulepszone podioze z mieszanki zwigzanej cementem
D.05.03.05a  Nawierzchnia z betonu asfaltowego — warstwa wigzaca.
D.05.03.05b  Nawierzchnia z betonu asfaltowego — warstwa scieralna
D.05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe;j

D.08.03.01 Obrzeza betonowe
D.08.05.02 Scieki z kostki betonowej

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1.Aprobata Techniczna — dokument stwierdzajacy przydatnos¢ wyrobéw budowlanych do zamierzonego
stosowania

1.4.2.Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calos¢ techniczno-uzytkowa (droga)
albo jego czgs¢ stanowigca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel)

1.4.3.Budynek — obiekt budowlany, ktéry jest trwale zwiazany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomoca
przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

1.4.4.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.5.Dokumentacja Projektowa - wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne oraz rysunki dostarczone Wykonawcy
przez Zamawiajgcego w ramach Umowy (Kontraktu), jak rowniez wszelkie opisy, obliczenia, dane
techniczne, rysunki, probki, wzory, modele, instrukcje obstugi, sporzadzone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera (Kierownika Projektu).
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1.4.6.Dokumentacja Powykonawcza - dokumentacja budowy znaniesionymi zmianami dokonanymi w toku

wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.4.7.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z

wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.8.Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow

obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu,

1.4.9.Dziennik Budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany

1.4.10.

1.4.11.

1.4.12,

1.4.13.

1.4.14,

1.4.15.

1.4.16.
1.4.17.
1.4.18.
1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22,
a)
b)

©)

zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbiorow robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem, Wykonawca i projektantem.

Inzynier - oznacza inspektora nadzoru, osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

Jednostka uprawniona - jednostka naukowo-badawcza lub inna posiadajaca uprawnienia wydane przez
Ministerstwo Transportu i Budownictwa do wykonywania badan, przegladow konstrukeji lub innych
robot.

Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Kierownik Projekiu - osoba wyznaczona przez Zamawigjacego (pracownik Zamawiajacego), o ktorej
wyznaczeniu jest poinformowany Wykonawca i Nadzor, ktéra wypelnia obowiazki jakie wynikaja z roli
Zamawiajacego na mocy kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

Konstrukeja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksigzka Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, shizacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w Ksigzce Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jakosci materialow oraz Robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw shuzacych do przejmowania i rozkfadania obciazen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
Warstwa wigzgea - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyrownania nierdwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sklada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
¢) Podbudowa zasadnicza - goma cze$¢ podbudowy spelmiajaca funkcje nosne w  konstrukeji
nawierzchni. Moze ona skiadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.
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1.4.23.

1.4.24,

1.4.25,

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.

1.4.31.

1.4.32.

1.4.33.

1.4.34.

1.4.35.

1.4.36.

1.4.37.

1.4.38.

1.4.39.

1.4.40.

1.4.41.

g) Warstwa wzmacniajaca — warstwa zapewniajaca przeniesienie wystepujacego w okresie budowy,
cigzkiego ruchu technologicznego, nazywana rowniez warstwa technologiczna.

h) Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca — warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

j) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona konstrukeji nawierzchni
drogowej przed skutkami oddziatywania mrozu.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

Obiekt budowlany:

— budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

— budowla stanowigca calos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,
— obiekt matej architektury;

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych Robot z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okredlony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rowniez obejmowaé teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludz i srodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czesc korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzgdzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni,

Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

Podloze ulepszone nawierzchni - goma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni,

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podhuznym)
istniejacego polaczenia.

Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzania cieku, szlaku
wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.
Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

Przeszkoda sztuczna — dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad
droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrOcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Szezegélowe Specyfikacje Techniczne - zbior wytycznych i wymagan okreslajacych warunki i sposoby
wykonania, kontroli, odbioru, obmiaru i ptatnosci za roboty budowlane.

Sprzet - wszystkie maszyny, srodki transportowe i drobny sprzet z urzadzeniami do budowy, konserwacji i
obstugi, potrzebne dla zgodnej z Umowa (Kontraktem) realizacji robot budowlanych.

Slepy Kosztorys (Kosztorys Ofertowy) - wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.
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1.4.42. Swiadectwo Przejecia - oznacza §wiadectwo wystawione zgodnie z Klauzula 10 Warunkéw Kontraktu
wg. FIDIC

1.4.43. Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czesé terenu budowy.

1.4.44. Umowa (Kontrakt) - zgodne oswiadczenie woli Zamawiajacego i Wykonawcy wyrazona na piSmie, o
wykonanie okreSlongj w jej treSci roboty budowlanej wustalonym terminie iza uzgodnionym
wynagrodzeniem.

1.4.45. Urzadzenia budowlane — urzadzenia techniczne zwiazane z obiektem budowlanym zapewniajace
mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne,
w tym shuzgce oczyszczaniu lub gromadzeniu sciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i
place pod smietniki.

1.4.46. Wykonawea - osoba prawna lub fizyczna, z ktora Zamawiajacy zawart Umowe (Kontrakt) w wyniku wyboru
ofert oraz jej nastepcy prawni.

1.4.47. Wyroby budowlane — wyréb w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym,
wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we
wzajemnym polaczeniu stanowiacym integralng catos¢ uzytkowa.

1.4.48. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosé konstrukeyjng lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac na
wykonywaniu Robo6t zwigzanych z budows, modernizacja/przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.4.49. Zamawiajacy - kazdy podmiot, szczegétowo okreslony w Umowie (Kontrakcie), udzielajacy zamowienia na
podstawie ustawy z dnia 29 stycznia 2004 roku - Prawo zamowien publicznych.

1.4.50. Znak CE - zastrzezony znak wskazujacy zapewnienie odpowiedniego stopnia zaufania, to znaczy, ze dany
wyrob budowlany jest zgodny z normg zharmonizowana, Europejska Aprobata Techniczng lub Krajowa
Specyfikacja Techniczna panstwa czionkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows, ST i
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca rob6t zobowigzany jest w trakcie realizacji do umieszczenia oraz utrzymania tablic
informacyjnych.

Wykonawca przed rozpoczeciem robot budowlanych jest zobowiazany do obwieszczenia
publicznie (radio, telewizja lokalna, prasa o zasiggu gminnym) o terminie rozpoczecia i zakofczenia
robét, sposobie prowadzenia robot i rodzaju utrudnien.

Wykonawca zobowigzany jest rowniez do indywidualnego powiadomienia:

— Straz Pozarna

Policja

Pogotowie ratunkowe

Przewoznicy komunikacji publicznej

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych (Umowie) przekaze
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa
komplety ST w wersji papierowej i elektronicznej, a ewentualne niescistosci w przekazanych
materiatach Wykonawca zglosi w trakcie 1 miesigca. Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziome;j i
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wysokosciowej (wspolrzedne i lokalizacje reperdéw) Wykonawca pobierze z Powiatowego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego Robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

1.5.2.1. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora Zamawiajacy dostarczy po podpisaniu Kontraktu.
o Projekt budowlany budowy drogi w Swigtej na dziafce nr 333.

Zawarto$¢ projektu budowlanego:
— Branza drogowa

1.5.2.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce w ramach Ceny Kontraktowej

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje:

Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BiOZ),
Plan Zapewnienia Jakosci (PZJ),

Harmonogram robot,

Operat odbiorowy

Powyzsza lista nie jest wyczerpujaca i stanowi jedynie uzupenienie ogo6lnych zobowigzan
Wykonawcy.

1.5.3. Zgodno$¢ Robét z Dokumentacja Projektows i ST

Dokumentacja Projektowa, Szczegélowe Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczeg6lnione w
choéby jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

Wykonawca winien na etapie przygotowania oferty zapoznaé si¢ z catg dokumentacija i uja¢ wszystkie
wynikajgce z niej wymagania i roboty w cenie kontraktowej poszczegolnych pozycji.

W przypadku rozbieinosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziahu tolerancji. Cechy materiatow 1
elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnosé z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego Robot.

Koszt organizacji i zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze
jest wigczony w Ceng Kontraktowa.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi zatwierdzony przez wlasciwy
organ zarzadzajacy ruchem oraz zaopiniowany przez odpowiedni zarzad droég i Policje projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy.

a) Roboty przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych
obiektéw (jezdnie, obiekty mostowe, Sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
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urzadzenia odwodnienia, zielen, pozostale elementy wyposazenia drogi itp.) na Terenie Budowy, w
okresie trwania realizacji Kontraktu, od dnia przejecia terenu budowy do dnia przekazania odcinka
drogi w utrzymanie odpowiedniemu organowi administracji drogowej, po uprzednim uzyskaniu od
Inzyniera Swiadectwa Przejecia Robot (lub odpowiednio: czgsci robét albo odcinka). Powyzsze
zobowigzanie Wykonawcy do utrzymania nie obejmuje tzw. ,,zimowego utrzymania”, polegajacego na
zwalczaniu $liskodci zimowej i odéniezania odcinkéw drog publicznych dopuszczonych do ruchu, za
ktére odpowiedzialny jest odpowiedni organ administracji drogowej. Wymaga sig, aby na odcinkach
drog dopuszczonych do ruchu Wykonawca nie pozostawiat w zakresie nawierzchni 1 poboczy uskokow
poprzecznych lub podhiznych, mogacych stanowi¢ zagrozenie warunkow bezpieczenstwa ruchu
drogowego lub utrudniaé prowadzenie robét utrzymaniowych na drodze.

W zaleznodci od potrzeb i postgpu Robot, projekt organizacji ruchu musi by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Wykonawca winien uzyskaé od wiadz wszelkie niezbednie
pozwolenia. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu przez organ zarzgdzania ruchem drogowym i
przedstawiona do wiadomosci Inzyniera.

Wprowadzenie poszczegolnych etapéw czasowej organizacji ruchu dokonuje Wykonawca
w obecnosci Inzyniera i Zarzadcy Drogi na warunkach okreslonych przez organ zarzadzajacy ruchem
na etapie zatwierdzenia projektu tymczasowej organizacji ruchu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczefistwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznoséci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglgdow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng kontraktowa w ramach poszczegoélnych pozycji kosztorysu.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, owietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie
inne érodki niezbedne do ochrony robét, wygody spolecznosci i innych zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w Sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Wykonawca bedzie wprowadza¢ ewentualne zmiany w tresci tablic informacyjnych, jesli zajdzie
taka potrzeba w trakcie trwania kontraktu.

Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wiascicielom nieruchomosci sasiednich dostgp do
nieruchomosci w trakcie calego procesu budowlanego. Wykonawca zobowigzany jest do informowania
wladcicieli nieruchomoséci o trudnoéciach w dostepie do ich nieruchomosci oraz o czasie trwania braku
dostepu do nieruchomosci. Szkody powstate w wyniku braku dostgpu do nieruchomosci bedzie ponosit
Wykonawca. Dojazdy do posesji zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez
Wykonawce na jego koszt przez caly czas budowy. Wjazdy i wyjazdy z Terenu Budowy przeznaczone dla
pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji Robot, Wykonawca oznakuje w sposob zgodny z projektem
organizacji ruchu, uzgodniony i zatwierdzony przez organ zarzadzajacy ruchem na drodze, na ktora
nastepuje wyjazd i poinformuje Inzyniera.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, e jest wlaczony
w cene kontraktows.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska.
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W okresie trwania budowy 1 wykanczania Robot Wykonawca zapewni nalezyte:

a) Zabezpieczenie drzew przed wplywem nadmiernego zageszczenia gruntu, przysypaniem i
uszkodzeniami mechanicznymi.

b) Zabezpieczenie nawierzchni drog dojazdowych, przewozonego gruntu przed nadmiernym pyleniem
poprzez przygotowanie odpowiedniej nawierzchni drogowej, zapewnienie odpowiedniej
wilgotnosci gruntu i zabezpieczenie go podczas transportu.

¢) Odpowiednig ochrone przed erozja wodna gruntéw poprzez formowanie katow pochylenia skarp
zgodnych z projektem, a w miejscach najbardziej podatnych na erozj¢ stosowaé grunty odporne na
splukiwanie. Skarpy o wysokosci ponad 2 m, natychmiast po uformowaniu powinny by¢
zabezpieczone poprzez naniesienie $rodka antyerozyjnego (osad sciekowy ze $cidlka, struzynami
lub sieczk3), a po ostatecznym uformowaniu — trwale ustabilizowanie przez humusowanie i
zadarnianie.

d) Mozliwie daleka lokalizacj¢ zapleczy budowlanych i skladéw materiatow od zabudowy
mieszkaniowej, w zaglebieniach terenu co minimalizuje negatywne oddzialywanie na krajobraz,
rozprzestrzenianie pylow, zanieczyszczen powietrza 1 halasu.

e) Minimalizacje ucigzliwoéci akustycznej prowadzonych prac poprzez zastosowanie urzadzen i
maszyn spelniajacych polskie normy i rozporzadzenia w zakresie emisji hatasu do érodowiska oraz
unikanie prowadzenia zwigzanych ze znaczng emisjg hatasu w porze nocnej, zwlaszcza w poblizu
zabudowy mieszkaniowe;.

f) Wykorzystanie w pracach budowlanych odpadéw budowlanych powstajacych z rozbidrki obiektow
budowlanych i istniejacych drogowych. Wykonywanie nawierzchni drogowej powinno by¢
procesem bezodpadowym. Niewykorzystana mieszanka mineralno-bitumiczna w koficu dnia
roboczego powinna byé przewozona do wytwomni w celu powtornego wykorzystania.

g) Organizowanie prac budowlanych w ten sposob, aby ograniczy¢ przelewanie paliw i lepiszezy w
miejscu budowy — co w razie awarii moze spowodowac zanieczyszczenie gruntu.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca begdzie:

a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej, ograniczy¢ do niezbgdnego
minimum szeroko$é i gleboko$¢é wykopow, a prace na etapie otwartych wykopow skroci¢ do
niezbednego minimum (wykopy odwadnia¢ bezposrednio przed rozpoczgciem robot
budowlanych);

Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukop6éw i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoécig powstania pozaru

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem o0s6b trzecich.

Wykonaweca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.
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Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy odpadowe winny spelnia¢ wymagania ustawy z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (tekst
jednolity DZ.U. nr 39 poz.251 z 2007 1.). Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie
beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sig uzycia materiatow wywohzjacych szkodliwe
promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot beda miaty $wiadectwa dopuszezenia, wydang przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na
srodowisko.

Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robdt ich
szkodliwoéé zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organoéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okred§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji napowietrznych, na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak: linie napowietrzne, rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzefi w czasie trwania budowy oraz pokryje
koszty z tym zwigzane w ramach ceny kontraktowej. Wszystkie roboty zwigzane z przebudowg
urzadzen infrastruktury nalezy wykonywa¢ pod nadzorem wlascicieli sieci. Wszelkie koszty zwigzane z
nadzorem wiasdcicieli sieci nad tymi robotami ponosi Wykonawca. Koszt ten nalezy uwzgledni¢ w
cenie kontraktowe;.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju roboét, ktére maja byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy ipowiadomi¢ Inzyniera, wlasciciela instalacji oraz wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacjii Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Tnzyniera i zainteresowanego wiasciciela instalacji oraz (w zaleznodci od potrzeb) wladze
lokalne oraz bedzie z nimi wspOlpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji napowietrznych, na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowaé roboty w sposéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnoscig.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawcg
a wlascicielami nierachomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze,
ani Inzynier ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne
z postanowieniami zawartymi w warunkach Kontraktu.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sig do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne
zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wiladz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bgdzie powiadamial Inzyniera. InZynier moze polecic,
aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukoficzony fragment budowy w obrebie
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terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczefistwa
i higieny pracy.

Kierownik budowy opracuje Plan BIOZ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
27 sierpnia 2002r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
oraz szczegdlowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi. (Dz.U Nr 151, poz. 1256).

W szezegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wszyscy pracownicy Wykonawcy wykonujacy prace na drodze po ktorej odbywa si¢ ruch
publiczny beda w jaskrawych ubraniach np. pomaranczowych, a od zmroku do $witu w ubraniach z
elementami odblaskowymi.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robé6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty wystawienia Potwierdzenia Zakoniczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagaf okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebne;j zaplacie i s3 uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i migjscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore s3 w jakikolwiek sposéb zwiazane z wykonywanymi
Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowief, podczas prowadzenia
Robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odnoénie znakow firmowych, nazw lub inmych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w
spos6b ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikaciji dostarczonej przez Inzynicra.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwick w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktore
spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséow o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powolane normy 1 przepisy sa
panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub
przepisy. pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Roznice

ST D-M-00.00.00



pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokiadnie opisane
przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

Wykonawca ma obowigzek prolongowa¢ wygaste uzgodnienia, warunki techniczne.

W przypadku kiedy Inzynier stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniajg zasadniczo
rownego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm powolanych w
dokumentach.

1.5.16. Zaplecze Wykonawcy

Zaplecze Wykonawcy znajdowaé si¢ powinno na placu budowy, badz w jego bliskim sasiedztwie i
sklada¢ si¢ z niezbednych instalacji, urzadzen, biur, placow skladowych oraz drog dojazdowych i
wewngtrznych potrzebnych do realizacji.

a) Urzadzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowanie wszystkich niezbednych urzadzen,
instalacji, drég dojazdowych i wewngtrznych, biur, placow i zabezpieczen potrzebnych
Wykonawcy przy realizacji Robot.

b) Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkie koszty cksploatacyjne zwigzanc z
uzytkowaniem powyzszego Zaplecza.

¢) Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje usunigcie wszystkich urzadzen, instalacji, drog
dojazdowych i wewnetrznych, biur, placow zabezpieczen, oczyszczenie terenu i
doprowadzenie do stanu pierwotnego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglgdnione w cenie kontraktowej.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia szczegolowe informacje
dotyczace proponowanego zrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw jak rowniez
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonego #rodia w sposéb ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu
Robat.

2.1.1. Zgodnie z ustawg z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. nr 92 poz. 881)
wyrob budowlany nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu robét budowlanych, jezeli jest:

a) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z normg zharmonizowang albo z
europejska aprobata techniczng badz krajowa specyfikacja techniczng panstwa czlonkowskiego
Unii Furopejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego oznaczong przez Komisje
Europejska za zgodna z wymaganiami podstawowymi, albo

b) umieszczony w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobéw majgcych niewielkie
mmaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci z
uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

¢) oznakowany, znakiem budowlanym z zastrzezeniem, ze nie podlega on obowigzkowi oznakowania
CE

Dla jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym dopuszcza sig wyroby budowlane wykonane
wedlug indywidualnej dokumentacji technicznej, sporzadzonej przez projektanta obiektu lub z nim
uzgodnionej, dla ktérych producent wydat oswiadczenie, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu budowlanego z
tg dokumentacjg oraz z przepisami.
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2.1.2. Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 (Dz. U. nr 195 poz. 2011)
oznakowaniu CE powinny towarzyszy¢ migdzy innymi nastgpujace informacje:

a) okreslenie, siedzibe i adres producenta oraz adres zakiadu produkujacego wyrdb budowlany,
b) ostatie dwie cyfry roku, w ktoérym umieszczono oznakowanie CE na wyrobie budowlanym,

¢) dane umozliwiajace identyfikacje cech i deklarowanych wlasciwosci uzytkowych wyrobu
budowlanego, jezeli wynika to z zharmonizowanej specyfikacji technicznej wyrobu.

2.1.3. Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004r. (Dz. U. nr 198 poz. 2041)
dla wyrobu budowlanego oznakowanego znakiem budowlanym producent jest obowigzany dolgczy¢
informacj¢ zawierajacg:

a) okredlenie, siedzibe i adres producenta oraz adres zakladu produkujgcego wyrob budowlany,

b) identyfikacje wyrobu budowlanego zawierajgcg nazwe, nazwe handlowa, typ, odmiane, gatunek i
klase wedhug specyfikacji technicznej,

¢) numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej z ktéra potwierdzono
zgodnosé wyrobu budowlanego,

d) numer i date wystawienia krajowej deklaracji zgodnosci,

¢) inne dane jezeli wynika to ze specyfikacji technicznej,

f) nazwe jednostki certyfikujacej, jezeli taka jednostka brata udziat w zastosowanym systemie oceny
zgodnosci wyrobu budowlanego.

Jakiekolwiek wyroby budowlane, ktore nie spelniaja wymagan zapisanych w pkt. 2.1. beda odrzucone.
2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materialéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodia wskazane przez Zamawiajacego i
jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode¢ wydobycia 1 selekgji uwzgledniajgcy aktualne decyzje o eksploatacji,
organ6w administracji panstwowej i samorzadowej do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow z
jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow i wyrobow budowlanych do Robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu ukop6w i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacii terenu po ukonczeniu Robét po uprzednim uzgodnieniu
z odpowiednim urzgdem publicznym.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odklad odpowiednio do
wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych
wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.
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2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Wyroby budowlane (materialy) nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy i zlozone w migjscu uzyskanym staraniem Wykonawcy. Jesli Inzynier
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych wyrobéw budowlanych do innych robot, niz te dla ktorych zostaly
zakupione, to koszt tych wyrobow budowlanych zostanie odpowiednio przewartosciowany
(skorygowany) przez Inzyniera. W kazdym takim przypadku nalezy spetni¢ wymagania ustawy z dnia
27.04.2001 t. o odpadach (tekst jednolity DZ.U. nr 39 poz.251 2 2007 r.).

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane wyroby budowlane,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jeéli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dhuzszym, jedli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pbzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.6. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skladowane wyroby budowlane (materialy), do czasu gdy
beda one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1
wlasciwosé do robét i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania bgdg zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miegjscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera.

Wyroby budowlane (materialy) uzyskane z rozbiorki stanowig wiasnos¢ Wykonawcy z
wyjatkiem nizej zapisanych bez uszkodzen: kostka betonowa, krawezniki kamienne, stupki do znakow
drogowych, tarcze znakéw, shupki prowadzace, bariery stalowe, drewno tartaczne i opalowe.

Wyzej zapisane wyroby budowlane bez uszkodzen stanowia wiasno$é Zamawiajgcego i winny by¢
Jemu dostarczone z protokolem w obecnosci Inzyniera i odwiezione na miejsce wskazane przez
Zamawiajacego.

2.7. Inspekcja wytworni materialow

Wytwormie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkgji z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii
materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytwomi musza byé spelnione nastgpujace
warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspOlprace 1 pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czedci wytwomi, gdzie odbywa si¢
produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgfu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typ6w i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadkn braku ustalen w
wymienionych wyzej dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.
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Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i zatwierdzonych przez Inzyniera harmonogramach
Wykonawcy.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowa¢ sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

Wykonawca usunie taki sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia z terenu budowy na wiasny koszt.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialéw (sprzetu) na i z terenu Robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do
przewozu nietypowych ladunkoéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jakosé wykonywanych Robot i wiasciwosci przewozonych materialow.

Liczba érodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST, aprobatach technicznych i zatwierdzonym przez Inzyniera
harmonogramie Wykonawcy w terminie przewidzianym Umowa.

$rodki transportu nie speiniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odeinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca ma obowigzek, na wlasny koszt, czyszczenia opon (z wszelkich zanieczyszczen)
samochodow wyjezdzajacych z budowy na droge przy pomocy np. strumienia wody badz sprezonego
powietrza. Stanowiska do czyszczenia opon majg by¢ zlokalizowane poza droga, niedopuszczalne jest
. wnoszenie” zanieczyszczen na drogi publiczne.

Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty nie postanowiono inaczej, uwaza sig ze, dla
materiatow, odpadow 1 sprzetu: transport, odwiezienie, dostarczenie, zapewnienie, wywiezienie,
wywéz itp. obejmuje réwniez zatadunek, przetadunek 1 wytadunek na srodki transportu.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i s uwzglednione w cenie kontraktowej.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, planem BIOZ, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce
oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w terenie 1 wyznaczenie wysokoscl
wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okrelonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Bledy popelnione przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera.

Sprawdzenie przez Inzyniera wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materialow i elementéw robét bedg oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach Kontraktu, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badaf materiatow i
rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z
przesztoéci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Wszelkie Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie zgodnym z
warunkami Kontraktu i okreélonym przez Inzyniera. W przypadku niewykonania w terminie Polecen
Inzyniera, skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

‘Inzynier podejmuje decyzje z sprawach zwiazanych z jakoscig robot, ocena jakosci stosowanych
materialéw 1 postepem rtobdt, a takze we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja
Dokumentacji Projektowej, ST oraz dotyczacych akceptacji wypeliania warunkéw Kontraktu przez
Wykonawce.

Tnzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robét oraz materiatow dostarczonych na budowg
lub na jej terenie produkowanych, wlaczajac w to przygotowanie i produkcj¢ materiatow. Inzynier
powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materialy i roboty, ktére nie spetniaja
wymagan jakosciowych.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci
Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera programu zapewnienia
jakosci. W programie zapewnieni jakosci Wykonawca powinien okregli¢ zamierzony sposob wykonywania
Robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie Robot zgodnie z
Dokumentacja Projektows, ST , harmonogramem robét i odpowiednimi przepisami oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierad:
a) czgsé ogdlng opisujgcy:
— organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robét,
— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
— sposob zapewnienie bhp, szczegblowy program BiOZ,
— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
— wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowosc wykonania poszczeg6lnych elementéw
Robot,
— system (sposéb i procedurg) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscig wykonywanych Robot,
— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiar6w i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badai),
— sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informaciji Inzynierowi;
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b) czeié szczegdlowa opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania 1 urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilosé srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,
dokumenty materialowe, aprobaty techniczne,

— sposéb i procedurg pomiaréw i badaf (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzef, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow Robot,

— sposdb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagngc
zalozong jakos¢ Robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robét i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej 1 ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreglone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mieé nicograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekeji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze mogg wplynaé¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wykonawca ma obowiazek przedkladania Inzynierowi sporzadzonych przez siebie recept do
zatwierdzenia. Recepty powinny byé dostarczane wraz z probkami materialtdow w ilosciach
wystarczajacych do wykonania niezbgdnych badah. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobiefistwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Ponadto Inzynier moze
pobieraé probki i bada¢ materialy niezaleznie od Wykonawcy, korzystajac w tym celu z niezaleznego
od Wykonawcy zaplecza.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie pobiera¢ dodatkowe probki i prowadzi¢ badania tych
materialéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Pojemniki do pobierania probek bgdg dostarczone
przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera bgda odpowiednio opisane i oznakowane, W sposob zaakceptowany
przez Inzyniera..
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Koszty pobierania probek przez Wykonawcg oraz koszty prowadzenia badan przez Wykonawcg s
zawarte w cenie kontraktowej w ramach poszczegolnych pozycji kosztorysu i nie podlegaja odrgbnej
zaplacie.

Koszty dodatkowych badaf zleconych przez Inzyniera do niezaleznego laboratorium pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku uzyskania negatywnych wynikéw tych badan potwierdzajacych
niedostateczng jakos¢ robot; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Na dwa dni przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedhig dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera lub Zamawiajacego

Do celow kontroli Inzynier lub Zamawiajacy jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialéw oraz pomiarow geodezyjnych, a Wykonawca powinien udzieli¢c mu
niezbednej pomocy.

Inzynier lub Zamawiajgcy dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnosé materiatéw i robét z dokumentacja projektowg i ST na
podstawie wynikow badan kontrolnych dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier lub Zamawiajacy ma prawo prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki
tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s niewiarygodne, to Inzynier lub Zamawiajacy oprze si¢
wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robdt z dokumentacja 1S
Moze réwniez zlecié przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznej jednostce.
Koszty wszystkich dodatkowych badan i pomiarow pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadajg:

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisoéw i
dokumentéw technicznych,

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1. i ktore spelniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty s3 wymagane przez ST. kazda partia
dostarczona do Robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie speiniaja tych wymagan bedg odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujagcym Zamawiajgcego 1
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do koiica okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opaftrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolgjnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegOInosci:

— date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robot,

— przebieg Robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych 1 ostatecznych
odbioréw Robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturg powietrza W okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnosé rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania Robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

— dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzal,

— wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.
(2) Ksigzka Obmiaréw

Ksigzka obmiaroéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robét. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sig¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw dokumentujac narastajgco postep rzeczowy
robot. Wzor ksiazki, a w szczegélnosci formularza obmiaréw zaproponuje Wykonawca do
zatwierdzenia przez Inzyniera. Wpisow do Ksigzki Obmiarow dokonuje Kierownik Budowy i sg one
potwierdzane przez Inzyniera.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoscei lub certyfikaty zgodnosci materiatow, znaki CE lub znaki
budowlane wyrobow, orzeczenia o jakosci materialow, atesty, aprobaty techniczne, dokumentacje
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fotograficzne robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, recepty robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowia zataczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.
(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt (1)«(3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ Zadania Budowlanego.
b) protokoly przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru Robot,
e) protokoly z narad i ustalefi,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu  odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreélonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacjg
Projektows i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich Robét. Blgdne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigeznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce 1 Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materialow

Dhugoéci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;j.

Jesli Specyfikacje Techniczne wilasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objgtosci
beda wyliczone w m jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj.

Tlodci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasiec obmiaru Robét beda
zaakceptowane przez Inzyniera.
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Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow Robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi po okresie r¢kojmi.

8.2. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu Robét. Odbioru Robot
dokonuje Inzynier.

Gotowoé¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.

Jako$¢ i iloéé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami. Wykonawca jest zobowiazany rowniez do
dokumentowania odbieranych rob6t w postaci fotograficznej. Dokumentacja ta powinna by¢
skatalogowana w sposob nie budzacy watpliwosci co do dat wykonania fotografii oraz obiektow, ktore
dokumentuje.

Polecenie zakrycia (zasypania) wykonanych robot zanikajacych Inzynier wyda dopiero po
przedstawieniu dokumentéw (wynikow) z pomiaréw, w tym geodezyjmych, jezeli s3 wymagane
przepisami prawa.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie podlega odrebnej
zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w ceng kontraktowa.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér  czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czgéciowego robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny Robot
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8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakofczenie Robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbior ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
842

Odbioru ostatecznego robét dokona Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw w tym dokumentacji fotograficznej, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot Komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw tobot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupehiajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach stwierdzenia niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot
uzupelniajacych, Komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach odbiega od wymagan dokumentacji projektowej i ST z uwzglednieniem tolerancji ale
nie ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja moze
dokona¢ potracen, zgodnie z Wymaganiami Technicznymi WT-1 Kruszywa, WT-2 Nawierzchnie
asfaltowe oraz WT-3 Emulsje asfaltowe.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

2. Szczegolowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajgce
lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Ksigzki Obmiar6w (oryginaly).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaf i oznaczeh laboratoryjnych, zgodnie ze ST i ew. PZI.

6. Informacja o znakach CE i znakach budowlanych wyroboéw umieszczone na opakowaniach lub

dotgczone do dokumentéw handlowych oraz oéwiadczenia o zgodnosci.

7. Opinie technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze ST i PZJ.

8. Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu w formie elektronicznej
edytowalnej na ptycie CD wg programu uzgodnionego z Zamawiajgcym oraz wydruku (10
egzemplarzy).

9. Kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. W
formie elektronicznej edytowalnej na ptycie CD wg programu uzgodnionego z Zamawiajgcym 0raz
wydruku.

10. Operat usytuowania punktow pomiarowych

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja W porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
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Termin wykonania Robét poprawkowych 1 Robot uzupekniajacych wyznaczy komisja.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej.

8.5. Odbio6r po okresie rekojmi

Odbiér po okresie rgkojmi polega na ocenie wykonanych Robét zwiazanych z usunig¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie rekojmi. Odbi6r po okresie rekojmi
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. , Odbior ostateczny Robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia Og6lne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace sic na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i na Rysunkach.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowag bez ograniczen:

- Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- Warto$¢ zuzytych Materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na Teren Budowy.

- Wartosé pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2 Warunki Umowy i Wymagania Ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkoéw Kontraktu i Wymagah Ogoélnych zawartych w D-
M-00.00.00 obejmuje bez ograniczen wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie
wyszczeg6lnione w kosztorysie.

9.3 Opracowanie i dostarczenie Rysunkéw przez Wykonawce obejmuje bez ograniczei:

(a) przygotowanie Rysunkow zgodnie z wymaganiami prawa polskiego zawartymi w
odpowiednich normach, wytycznych, kodeksach i przepisach;

(b) uzyskanie wymaganych uzgodnien, zezwolen i zatwierdzen odpowiednich wiadz i Inzyniera,
(c) powielanie Rysunkow w ilosci jak okreslono;

(d) dostarczenie Rysunkow Inzynierowi oraz odpowiednim wladzom zgodnie z obowigzujacymi
zasadami;

9.4 Podporzadkowanie si¢ wymaganiom administracji drogowej obejmuje bez ograniczen:

(a) uzyskiwanie wymaganych uzgodnien i zezwolen odpowiednich wladz, uzytkownikow,
wiascicieli i innych osob prawnych i fizycznych;

(b) przeprowadzenie inwentaryzacji Placu Budowy:

(¢) przywrocenie drég publicznych do stanu pierwotnego zgodnie z wymaganiami odpowiednich
wiadz i po zgodzie i aprobacie Inzyniera.
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9.5 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu obejmuje bez ograniczen:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i zatwierdzenie z odpowiednimi instytucjami
Projektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu Robot.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.

(¢) Oplaty/dzierzawy terenu

(d) Przygotowanie terenu

() Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowa i
drenazu.

(f) Tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.

Koszt Utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel

(b) Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obgjmuje:
(a) Usuniecie wbudowanych materialow i oznakowania
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

9.6 Utrzymanie drog publicznych w czystosci obejmuje bez ograniczen:

(a) usunigcie wszelkich przydatnych 1 nie nieprzydatnych materiatéw na sktadowisko
Wykonawcy poza Plac Budowy;

(b) przywrécenie Placu Budowy do stanu pierwotnego;

(¢) utrzymanie czystosci drog publicznych zgodnie z zakresem uzgodnionym w punkcie 9.4 1
zatwierdzonym przez Inzyniera;

(d) koszty podporzadkowania si¢ wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepisow.

9.7 Zapewnienie dostepu do drog, posesji i pol obejmuje bez ograniczen:

Uzgodnienie z wlascicielem zakresu zapewnienia dostepu i zatwierdzenie przez Inzyniera
przed przystapieniem do robot, dostarczenie na Plac Budowy wszelkich niezbednych materiatow i
sprzetu, tymczasowe przetozenie urzadzen infrastruktury i/lub konstrukcji inzynierskich (jezeli
to konieczne), roboty pomocnicze zwigzane z budowa lub utrzymaniem dostepu, budowa lub/i
utrzymanie dostepow (dojazdy, przejazdy, zjazdy itp.) w tym wielokrotne przemieszczanie,
usuniecie dostepéw oraz tymczasowych urzadzen infrastruktury i/lub konstrukcji inzynierskich
(jezeli to konieczne), przywrocenie lub przetozenie do ostatecznej lokalizacji urzadzen obcych
lub konstrukcji inzynierskich (jezeli jest to wymagane), usunigcie wszelkich rozbiorkowych
materiatow i sprzetu na sktadowisko Wykonawcy poza Placem Budowy, koszty
podporzadkowania wymaganiom Specyfikacji norm i przepisow.

9.8 Tablice informacyjne na czas budowy oraz tablice pamiatkowe obejmuje bez
ograniczen:

(a) przygotowanie projektu tablic informacyjnych i pamigtkowych zgodnie z instrukcjami
Inzyniera;
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(b) wytworzenie, zatadunek i przewiezienie tablic informacyjnych i pamiatkowych na miejsce
wskazane przez Inzyniera;

(c) ustawienie i utrzymanie tablicy informacyjnej podczas wykonywania Robét objetych
Kontraktem;

(d) rozebranie i usuniecie tablic informacyjnych na sktadowisko Wykonawcy poza Plac Budowy
zgodnie z instrukcja Inzyniera;

(e) ustawienie tablic informacyjnych.

9,10 Koszty zwiazane z zabezpieczeniem budowy obejmujg bez ograniczen:

(a) koszty podporzadkowania si¢ wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepisow.

9.11 Tymczasowe zajecie gruntéw obejmuje bez ograniczen:

(a) koszty uzyskiwania wymaganych uzgodnien, zezwolen oraz rekompensat spowodowanych
czasowym zajeciem gruntu dla jego whascicieli;

9.12 Gwarancje i ubezpieczenia obejmuje bez ograniczen:

(a) koszty uzyskania, obstugi i przedtozenia zabezpieczenia wykonania i wszelkich

ubezpieczen.

9.14 Ubezpieczenie obejmuje bez ograniczen

(a) koszty uzyskania obshugi i przedtozenia wszelkich ubezpieczen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

(1]

[4]

(5]

(6]
(7]

(8]

[

[10]

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdznigjszymi
zmianami).
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowisko (Dz. U. Nr 62, poz. 627; z pozn.

zm.)

Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony srodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw (Dz. U. Nr 100, poz. 1085; z pézn. zm.)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 . o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628; z pozn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra $rodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw
(Dz. U. or 112, poz. 1206),

Rozporzadzenie Ministra $rodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r. w sprawie wzoréw dokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadéw (Dz. U. nr 152, poz. 1736).

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. 1997 nr 98, poz. 602; z
pozniejszymi zmianami),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczeg6lowych
warunkow technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu
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[11]

[12]

[13]
[14]

[15]

[16]

[17]

drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2003 nr 220, poz. 2181; z pézn.
zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 1. w sprawie szczegélowych
warunkéw zarzadzanie ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem
(Dz. U. 2003 nr 177, poz. 1729).

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 27 sierpnia 2002 1. w sprawie szczegolowego
zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow
robot budowlanych stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz. U. 151 poz.
1256).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r o ochronie przyrody (Dz. U. Nr 92 poz. 880 z p6zn. zim.)

Ustawa z dnia 3 pazdziernika 2008r o udostepnieniu informacji o érodowisku i jego ochronie,
udziale spoleczenstwa w ochronie srodowiska oraz o ocenach oddzialywania na srodowisko (Dz.
U. Nr 199 poz. 1227)

Rozporzadzeniem Ministra $rodowiska z dnia 14 czerwca 2007r. w sprawie dopuszczalnych
pozioméw hatasu w srodowisku (Dz. U. Nr 120, P0z.826)

Rozporzadzeniem Ministra Kultury z dnia 9 czerwca 2004 r. w sprawie prowadzenia prac
konserwatorskich,  restauratorskich, robot budowlanych, badan konserwatorskich 1
architektonicznych, a takze innych dziatan przy zabytkach wpisanych do rejestru zabytkow oraz
badan archeologicznych i poszukiwaf ukrytych lub porzuconych zabytkow ruchomych (Dz.U.
Nr 150 poz. 1579)

Zarzadzenie Nr 75 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 30.07.2010r w
sprawie typowych schematéw oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
ORAZ STABILIZACJA PASA DROGOWEGO

1. Wstep
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1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robét zwiazanych z odtworzeniem trasy i jej punktow wysoko §ciowych oraz stabilizacjg
pasa drogowego w zwigzku z budowa drogi gminnej w Swigtej na dzialce nr 333.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i maj acymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
Roboty pomiarowe, zwigzane z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych obejmujg:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy i
punktéw wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanych robot.

1.3.3. Wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego z trwalg stabilizacja
W ramach wznowienia nalezy:

a) wykona¢ wznowienie punktow granicznych pasa drogowego,

b) trwale zastabilizowa¢ punkty graniczne pasa drogowego,

¢) okazaé granice wiascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,
d) wykonaé operat techniczny

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy 1
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Swiadek punktu granicznego - stupek z betonu C20/25 zbrojonego 4 pretami d-10 mm,
pomalowany na z6tto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o wymiarach:

— przekroj poprzeczny 12x10 cm,

—  dhugos¢ 100 cm (w tym 50 cm wkopany w grunt).

1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne - (betonowe z betonu C20/25) stabilizowane w punktach
granicznych pasa drogowego.

1.4.4. Inwentaryzacja powykonawcza - pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i obiektow
inzynierskich oraz sporzgdzenie zwigzanej z nimi dokumentacji geodezyjne;j i kartograficzne;.
1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét
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Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™
pkt 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa ST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-
M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane
umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy powinny miec
érednice 0,15 - 0,20 m i dtugosei 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m
i diugoséci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o
$rednicy 5 mm i dtugosci 0,04 - 0,05 m.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do wyznaczenia trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowa¢ nastepujacy sprzet:
— dalmierze,

— teodolity lub tachimetry,

— mniwelatory,

— tyczki,

- faty,

— ta$my stalowe, szpilki

— samochod dostawczy,

— odbiorniki GPS

Sprzet stosowany do wyznaczenia (odtworzenia) trasy drogowej i jej punktow
wysoko$ciowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

Wszelkie urzadzenia pomiarowe powinny posiada¢ atesty 1 aktualne $wiadectwo
Jegalizacyjne wymagane odpowiednimi przepisami.

4. Transport
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4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™
pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
Elementy powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne™ pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 8) przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien otrzyma¢ od Zamawiajgcego dane
zawierajace wspolrzedne punktow giownych trasy. W oparciu o materiaty dostarczone przez
Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do wytyczenia robot.

Wspolrzedne i wysokosci punktow osnowy realizacyjnej beda okreslone w takim samym
ukladzie i poziomie odniesienia jak Dokumentacja Projektowa. Wyniki przekazane bedg
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci wykonanych Robot z
Dokumentacjg Projektowa, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich przez Inzyniera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktow gléwnych trasy i reperéw roboczych. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera oznacza, ze jakiekolwiek roszczenia ze strony Wykonawcy, a wynikajgce z tytutu
nastepstw nie zgloszonych bledéw, nie moga mie¢ miejsca.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowe;j sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie Roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania Robot oraz zabezpieczenie istniejacych punktow osnowy geodezyjnej
panstwowej i punktow granicznych, ochrone ich przed zniszczeniem i odtworzenie punktow w
razie zniszczenia.

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang ZzniszCzone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe, konieczne dla prawidtowej realizacji Robot
naleza do obowigzkéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi tras i punktow wysokoSciowych

Podstawa do ustalenia punktow, linii i pozioméw odniesienia bedg dane wyspecyfikowane
w Projekcie budowlanym lub Proj ekcie wykonawczym dostarczonym przez Zamawiajacego.

W nawigzaniu do tych danych Wykonawca wytyczy Roboty i bedzie odpowiedzialny za
prawidtowe rozmieszczenie wszystkich czgsci Robot.

Punkty wierzchotkowe trasy 1 inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odleglto$¢ pomigdzy
punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Odleglos¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej powinna by¢ dostosowana do
uksztaltowania terenu a maksymalna nie powinna przekracza¢ 500 metrow. Repery robocze
nalezy zatozy¢ poza granicami Robot zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej 1 obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istnigjacych
budowlach wzdtuz trasy drogowej.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreélaé z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy niz 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone W dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne 1
jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych 1 w punktach posrednich nie
rzadziej, niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku
do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wigksze niz Scm. Rzedne punktow osi nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do lem w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot ziemnych) i powinno by¢ wykonane zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa oraz w miejscach wymagajgcych uzupeinienia dla poprawnego
przeprowadzenia Robot 1 zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki 1
wiechy. Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypow przekraczajacych 1 m oraz wykopow
glebszychmz 1 m. Odlegtosé miedzy palikami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych
przekrojéow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z Dokumentacja Projektows.

5.6. Wyznaczenie polozenia infrastruktury towarzyszacej
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Dla kazdej z branz obejmujgcych wykonanie infrastruktury towarzyszacej na drogach

publicznych nalezy wyznaczy¢ ich polozenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie przebiegu tras kablowych, rurociggow, rowow melioracyjnych, drenow, etc.
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

b) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontur) elementéw punktowych, w
szczegolnosci lokalizacje studzienek technologicznych, sSciekowych, etc., zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

5.9 Operat do stabilizacji granicy pasa drogowego
Operat musi by¢ wykonany przez geodetg uprawnionego.
5.9.1 Opis

Opis powinien zawierac:
- tytut,
— nazwe 1 nr drogi,
— date wykonania,
— kto wykonal,
— opis obiektu,
— problemy

5.9.2. Zalaczniki (cze$¢ mapowa)

— wykaz wspolrzednych zastabilizowanych punktéw granicznych,

— mapy wstegowe z wrysowang granicag 1 zaznaczonymi rodzajami znakow
zastabilizowanych punktach granicznych wraz z topograficznym usytuowaniem
swiadkow,

— protokoty z okazania punktow granicznych wtascicielom nieruchomosci przylegtych
do pasa rogowego z zalgcznikami graficznymi (szkice)

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowac:

— wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robdt geodezyjnych, ktéra powinna
zapewni¢ mozliwos¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakosci oraz usuwania
nieprawidlowosci mogacych mie¢ wplyw na kolejne etapy robét,

kontrole prowadzong przez stuzbe nadzoru (Inzyniera);

przestrzeganie ogolnych zasad prac okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK zgodnie
z wymaganiami podanymi w punkcie 5;

sporzadzenie przez Wykonawcg robot geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli robot.

I

|

Kontrole nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

7. Obmiar robét
Nie dotyczy.
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8. Odbior robot

8.1. Og6lne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 _,Wymagania ogolne”.
8.2. Sposdb postepowania w przypadku wystgpienia usterek

W przypadku wystapienia wad lub usterek zwiazanych z prawidiowym wytyczeniem
elementéw objetych dokumentacjg, Wykonawca ma obowiazek usunaé zaistniale biedy na
wiasny koszt.

9. Podstawa platnosci

9.2. Cena wykonania wyznaczenia osi trasy i punkt6w wysokosciowych obejmuje:
- wyznaczenie punktow sytuacyj no-wysoko$ciowych zwiazanych z przebudowa drogi i zmiang
geometrii skrzyzowan
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem 1 oznakowanie
ulatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- odtworzenie [pkt. Referencyjnych,
- wykonanie mapy geodezyjnej powykonawczej, inwentaryzacyjnej sytuacyjno —
wysokosciowej przyjetej w o$rodku geodezyjnym w 6 egz. oraz w wersji elektronicznej.

10. Przepisy zwigzane

1. Instrukcja techniczna O-1/0-2. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych i
kartograficznych, GUGIK Wydanie piate 2001.

2. TInstrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK Wydanie
czwarte 1998

3. Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie czwarte 1986

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie czwarte
1988

5. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK Wydanie piate 1988

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK Wydanie trzecie

1988

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK Wydanie drugie 1987

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK Wydanie drugie 1987

. Norma BN-67/6744-09

10. Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kartograficzne ( Dz.U. Nr 240)

11. PN-B-06250 Beton zwykly

12 PN-EN 206-1 Beton — Czgéé 1 — Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnos¢

o

© 0 N
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu wykonywanych w zwigzku budowa drogi
gminnej w Swigtej na dziatce nr 333.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych 1
obejmuja :

- zdjecie warstwy humusu grubosci zgodnej z Dokumentacja Projektowa z terenu
projektowanych robot i ztozenie na odklad tymczasowy,

— zatadunek i transport nadmiaru humusu na sktadowisko Wykonawcy

1.4. Okres$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4.1. Warstwa humusu — warstwa ziemi roslinnej urodzajnej, nadajacej si¢ do upraw rolnych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania ogolne”
pkt 1.5.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy
Nie wystepuja

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 3.

ST D-01.02.02



3.2. Sprzet do wykonania roboét

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:
— rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny sprzgt do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidlowe wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzgtu.

Sprzet uzyty do wykonania robot powinien by¢ sprawny technicznie i zaakceptowany przez
Inzyniera

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.
pkt 4.

4.2. Transport humusu

Zdjety humus nalezy transportowac na pryzmy (hatdy) i odklad z zastosowaniem rowniarek
lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od
odlegto$ci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byé¢ zdjgta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow oraz do innych czynnosci okre$lonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami
ST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek, spycharek, koparek,
koparko-tadowarek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce
dla prawidtowego wykonania robot, wzglednie moze stanowié zagrozenie dla bezpieczefistwa
robét (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac
reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, ST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu.
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Ze zdjetej warstwy humusu nalezy wydzieli¢ ziemi¢ urodzajng, ktorg nalezy sktadowa¢ w
regularnych pryzmach, a nastgpnie wykorzysta¢ do humusowania terenow zielonych. Miejsca
sktadowania ziemi urodzajnej powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby byla ona
zabezpieczona przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy
zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby uniknac
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jako$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Kontrola usunig¢cia humusu
Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnoéci usunigcia humusu.

Kontroli podlega w szczegdlnosci zgodnos¢ wykonania robét z Dokumentacja Projektowa:
- powierzchnia zdjgcia humusu,

- grubo$é¢ zdjetej warstwy humusu,

- prawidtowos¢ wydzielenia ziemi urodzajnej ze zdjetej warstwy humusu,

prawidlowo$¢ spryzmowania ziemi urodzajnej.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru robot jest:
- m2 (metr kwadratowy zdjetej warstwy humusu).

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug pkt 6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

Cena wykonania robot obejmuje:

- zdjgcie humusu,

- sktadowanie humusu w pryzmach,
- transport wewnetrzny na budowie,
- odwoz nadmiaru na odl. 5 km

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.02.04

ROZBIORKI ELEMENTOW DROG I ULIC
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog i ulic w zwiazku z budows drogi gminnej
w Swictej na dzialce nr 333.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robdt rozbiorkowych 1
obejmuja:
- rozbiorke nawierzchni z mieszanki mineralno-asfaltowej jezdni,
- rozbidrke nawierzchni betonowej,
- rozbiorke podbudowy z tlucznia kamiennego,
- rozbidrke podbudowy z kruszywa tamanego,
- wywoz materiatéw z rozbiorek z zatadunkiem i roztadunkiem (gruz i ztom)

Uwaga:

Materialy rozbiorkowe okreslone przez Inzyniera jako nieprzydatne Wykonawca winien
odtransportowa¢ na skladowiska przy zachowaniu przepiséw odnosnie ochrony $rodowiska i
zagospodarowania odpadéw zgodnie z Ustawa 628 z 27.04. 2001 .0 odpadach™.

Materialy nadajace si¢ do ponownego wbudowania odwiez¢ na skladowisko zaakceptowane
przez Inzyniera. Decyzj¢ o przydatno$ci materialtéw podejmie Inzynier w porozumieniu z
Zamawiajagcym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania og6lne™
pkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprz¢tu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do rozbiérki

Roboty zwigzane z rozbiorka elementow drég i ulic beda wykonywane mechanicznie i
recznie. Wykonawca powinien dysponowac nastgpujgcym sprzgtem:

— spycharki,

— ladowarki,

— frezarki,

— samochody cigzarowe,

— zrywarki do nawierzchni,

— mioty pneumatyczne,

— pily mechaniczne do cigcia nawierzchni,
— koparki,

— koparko-tadowarki,

— zurawie samobiezne (samochodowe).

Do zrywania nawierzchni w zaleznosci od jej rodzaju (bitumiczne, warstwy podbudowy z
kruszywa lamanego i stabilizowanego cementem) nalezy uzyé zrywakow bedacych na
wyposazeniu spycharek i rowniarek frezarek.

Rozbidrke elementow betonowych i kamiennych jak krawezniki i obrzeza oraz inne elementy
drobnowymiarowe wykona¢ rgcznie przy pomocy narzedzi brukarskich lub mechanicznie przy
pomocy zrywarki i miotow pneumatycznych.

Ciecie nawierzchni bitumicznej wykona¢ mechanicznie przy pomocy pity mechanicznej. Po
frezowaniu nawierzchni bitumicznej krawedz traktowac jako docieta.

Zastosowany sprzet winien uzyskac akceptacje Inzyniera

4, Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogolne” pkt
-

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materialy uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiorkowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robo6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 5.
5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbiorki

Wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbiérki nalezy wykona¢ na podstawie
Dokumentacji Projektowe).

5.2.2. Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym.
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Odcinki wykonywanych robot nalezy oznakowac zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegdtowych warunkow technicznych dla makow
i sygnatow $wietlnych oraz urzadzen bezpieczenistwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181)—zal nr4.

5.2.3. Rozbiorka warstw nawierzchni i podbudowy.

Powyzsze roboty nalezy wykonac¢ zrywarka, frezarka.

Dla usuwania warstw bitumicznych istniejacej nawierzchni z zastosowaniem frezarek
drogowych, nalezy spetni¢ warunki okreslone w ST D-05.03.11 _Frezowanie nawierzchni
asfaltowych na zimno™.

Materialy uzyskane z rozbiorki nie powinny by¢ mieszane w trakcie wykonywanych robot,
transportu i sktadowania.

5.2.4. Ciecie istniejacej nawierzchni.

Ciecie istniejacej nawierzchni, w celu uzyskania jej rownej krawedzi, nalezy wykona¢ w
miejscach rozbieranej nawierzchni bitumiczne;.

5.3. Przewozenie i skladowanie materialéw pochodzacych z rozbiérek.

Materiaty pochodzace z rozbiorki Wykonawca winien posortowaé i nastgpnie w obecnosci
Inzyniera zakwalifikowa¢ materialy nadajace si¢ do ponownego wykorzystania.

Materialy z rozbiorek, przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy zaladowac,
przewiezé i sktadowa¢ w miejscu wskazanym przez Inzyniera, w sposob uporzadkowany 1
whasciwy dla danego asortymentu oraz zabezpieczy¢ je przed zniszczeniem.

Materialy uszkodzone i nie nadajgce si¢ do ponownego uzycia nalezy traktowac jako odpad.
Materiat odpadowy z rozbiérki Wykonawca winien przetransportowa¢ i ztozy¢ na skfadowisku
zaakceptowanym przez Inzyniera w uzgodnieniu z whasciwymi wiadzami i zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami ochrony srodowiska.

Doly (wykopy) powstate po rozbirce elementow drog i ulic znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny byc
tymezasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sig wykonania wykopow drogowych nalezy
wypelnié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zaggsci¢ zgodnie
z wymaganiami okre§lonymi w ST D-02.03.01 ., Wykonanie nasypow”.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontroli podlega sposob wykonania robot rozbiérkowych, prawidtowosci transportu i
skladowania materiatéw uzyskanych podczas rozbiorki.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunietych elementach powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.03.01 ,,Wykonanie nasypow™".

7. Obmiar robét

Jednostkami obmiaru s3:
- dla poszczegélnych warstw nawierzchni i podbudowy - m (metr kwadratowy),
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- dla kraweznikow, obrzezy, ogrodzen - m (metr),

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

8. Odbidr robot
Ogoélne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania wg punktu 6 niniejszej ST, daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkow rozbiorek,

- oznakowanie robot,
- rozebranie poszczegolnych asortymentow,

- zaladunek i odtransportowanie materialéw rozbiérkowych na skladowisko Wykonawcy wraz z ich
utylizacja,

- zatadunek i transport zakwalifikowanych przez Inzyniera -kostki betonowe , destrukt, znaki,
bariery na skladowisko Inwestora - do 15 km,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegotowych warunkow

technicznych dla znakéw i sygnatéw $wietlnych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu i warunkow
ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181)—zal. nr 4.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001. Ustawa 628 z 27.04.2001 ,,0 odpadach™.
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